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INSTRUMENTACION INDUSTRIAL
AUTOMATIZACION

Botones

ENTER. Pulsando y manteniendo, accede a
los mendUs. Pulsando y soltando, accede al
préximo parametro

1 UP. Aumenta el valor del pardmetro mostrado
en el display. Manteniendo, aumenta la
velocidad de variacién.

} DOWN. Disminuye el valor del parametro
mostrado en el display. Manteniendo,
aumenta la velocidad de variacion.

sucesivamente hasta llegar a St 5. En este punto el
controlador calculara los valores de PID y los grabara
volviendo automéaticamente al modo de funcionamiento
normal.

Después de la auto sintonia, se puede ingresar al menu
tUn y hacer una lectura de los nuevos valores calculados
Abl, Inledrl..

Modo manual

El controlador puede trabajar variando la potencia de salida
de forma manual independiente de la temperatura medida y
del Set-Point.

El modo manual se selecciona colocando mAn en el
parédmetro c1 del mena Set.

La potencia puede ser ajustada manualmente mediante el
pardmetro Potl que aparece n lugar del setpoint cuando el
instrumento esta en modo manual.

Salida de retransmisién

RESET. Vuelve al estado normal

Operacién basica

El instrumento comienza a operar luego de 30 segundos de
conectado. Pulsando sucesivamente el botén ENTER se
accede a los parametros operativos.

El instrumento indica en el display superior el

NORMAL valor medido y en el display inferior el set
point, o el mensaje MAn si esta en modo
manual.

SET POINT | SP1: set point operativo
ALARMAS | Alarma. (Pueden ser de 1 a 3 seglin e modelo).

Los botones UP y DOWN permiten cambiar el
valor de la alarma. El botén ENTER pasa al
parédmetro siguiente

Menus

Pulsando y manteniendo en forma repetida el botén ENTER
se pasa del estado normal a los diferentes menuds

cod | Codigo. Es necesario colocar mediante los botones
UP y DOWN el valor del cédigo, para permitir el
pasaje al menu siguiente. El cédigo inicial es 0y
puede ser alterado en el pardmetro Setc del menu
Set.

Prog

tun | parametros del lazo de control PID

cAL | parametros de calibracion y medicion

SEt | Parametros de modo de func.

Cualquiera de las alarmas puede trabajar como salida de
retransmision del valor medido.

Para esto es necesario programar el valor rEt en el
parametro AL correspondiente y colocar una placa de salida
analogica en esa posicién de salida.

El rango se selecciona con los pardametros AnL (valor de
indicacion para salida 0) y AnH (valor de indicacién para
salida méaxima) del menu cAL.

El valor minimo es siempre 0. El valor maximo puede ser
20mA o 10 V segun la placa de salida colocada.

Salida de control analégica

Para tener salida de control analégica, es necesario
programar el valor AnL en el parametro PEr y colocar una
placa de salida anal6gica en esa posicion.

El rango es de 0 a 10 V o de 0 a 20 mA segln sea la placa de
salida conectada.

Para obtener rango de 4 a 20 mA o de 2 a 10 V es necesario
programar 25% en el parametro Pi del sensor Lim.

Lim | parametros de limite

Mend tun
Param | Valores Detalle
rEsl + - Reset. Desplazamiento de la
2 histéresis o banda proporcional
maximo referente al set point
del
sensor C
Pr1 .1ab50 Periodo de la salida PWM. Y
segundos seleccion de salida anal6gica
o0 AnL
Ab1l, maximo Amplitud de la banda
H1 del proporcional o de la histéresis.
Cambio de modo proporcional
sensor C | (valores positivos) a ON OFF
(valores negativos)
Ab1l: amplitud de banda

operativa. Al, E Exceso. Actla cuando el valor
Ab2: amplitud de banda auxiliar. A2 medido es superior al valor.
En auto sintonia automatica, es el ! d Defecto. Actlia cuando el valor
valor inicial del Ab antes de la A3 medido es inferior al valor.
auto sintonia ErEt Exceso. Actlia cuando el valor
inl 0, 1000 Constante de tiempo de medido es superior al valor. Queda
se integracion. retenido y desconecta reseteando
g inl: tiempo de integracion manualmente
operativo. ) N drEt Defe_cto. Ac_tl’Ja (_:uando el valor
in2: tiempo de integra-cifio medido es inferior al valor. Queda
auxiliar. En auto-sintonia retenido y desconecta reseteando
automatica, es el valor inicial de manualmente
lain antes de I_a auto sintonia dbLK Defecto. Acttia cuando el valor
drl 0, 600 Constante de tiempo de medido es inferior al valor. Queda
seg denve_xcmn. o desactivado desde la conexion del
drl: tiempo de derivacion instrumento hasta que el valor
operativo. medido pase por primera vez al de
dr2: tiempo de derivacion alarma
auxiliar. En auto-sintonia rEt Selecciona esa salida como salida
automatica, es el valor inicial de de retransmisién de sefial. El
la dr antes de la auto sintonia instrumento debe tener insertada en
AbA1, | maximo Amplitud de labanda esa posicion una placa de salida
HA1 del proporcional o de la histéresis de analdgica. El rango se selecciona
las alarmas. Cambio de modo con los parametros AnL_y AnH
hasta |sensor C proporcional (valores p_osmvos) a AL1 rEL Alarma relativa. Actta en el valor
AbA3, ON OFF (valores negativos). AL2’ del set point de alarma sumado al
HA3 AL3' set point de control independerte de
St1 on Inicia el proceso de auto sintonfa. ::ltegral ebderllvtadi % Tval
Al finalizar pasa a Off AbS de?r:;;mi? ;eaélarcmu: en elvalor
automaticamente - — —
oFF Proceso de auto sintonia reFr Alzla\rm: rlefntgerac:odn. Alctua en el
desactivado o finalizado valor del Set point de alarma
sumado al centro de la banda
- proporcional de control, que
Menu cAL depende de laintegral y derivada
Param | Valores | Detalle bAn Alarma de banda. Actdia alrededor
Senl |[Jb J, -130.0 +450.0 del set point de control, dentro o
(senson) [Ja 3,-130 +900 fuera de una balnda del ancho del
_ valor del set point de alarma
n No implementado SG No se usa en esta versién
Kb K, -110 +1372 EoC No se usa en esta version.
KA K, -110 +1372 dEcl, Decimales del canal
S S, -31 +1720 dEc2 correspondiente.
r R,-31+1720 VvEr No implementada en esta version
t T,-167.0 +382.0 id Direccion del instrumento para la
Pt Pt100, -150.0 +500.0 comunicac!élj con cor_nputador
Ginl Tnp 10 +50mV, SEtc Oa ;/?l)tlr’;i:rlé(x]):tlrgozque libera el acceso
Indic: -1999 +9999 9999
Lin2 Inp: -10 +50mV,
Indic: -199.9 +999.9 Menu Lim
Lin3 :ggécjlol’é%%m)r‘gg % Lil |Minimoe \L/?lllor mi_nim?jdggit point.
:-19. . Lo il: minimo de
Lind Inp: -10 +50mV, rdnaXImo Li2: minimo de SP2
Indic: -1.999 +9.999 o
miLV -20.00 a + 50.00 mV sensor C
oFs1 -9999 _Ce;r_o. El valor se suma ala LS 1 | Minimo e \L/glfr m,éximoddelsﬁit Point.
indicacion Zu: : méximo de
+9999 _ — maximo LS2: méaximo de SP2
Ganl -1999 Ganancia. El valor se multiplica por do
+9999 laindicacion sensor C
FiL1 1 seg Filtro. Constante de tiempo. Pi1 0, 100% Pptenc’ia_ minima de salida
06 se Pil: minimo de P1
: 9 — — Pi2: minimo de P2
AnL alor inferior del rango de la 0 Potencia maxima de salida
retransmisi(_’)n de sefial PS1 |0, 100% PS1: méaximo de P1
AnH Valor superior del rango de la PS2: maximo de P2
retransmision de sefial
Meni S Auto sintonia
enu Set Ajusta automaticamente los parametros: Ab, In, dr. Puede
Param | Valores | Detalle ser Manual o Automtica.
cl CAL Control calentamiento. salida Se habilita, accesando el parametro St del mend tun, y
conectada con temp < Set point colocando el valor en ON.
‘EF Control refrigeracion. salida El rr]odo de control cambia para “O,nTOff”. La terpperatura
conectada con temp > Set point oscilara en forma lenta entre un maximo y un minimo.
mAn Salida manual Hasta alcanzar el primer minimo, el display indicara St 1.
Entre este y el préximo maximo indicara St 2 y asi




Especificaciones Técnicas:

A) Medicion:

Ajuste de cero y ganancia para las escalas lineales

Fuente aislada de 24Vcc para alimentacion de sensores
Sensores y escalas: Sensor selecionable por el usurio entre:
Termopar J,

Termopar J,

Termopar N,

Termopar K,

Termopar S,

Termopar R,

Termopar T,

Sensor Pt,

Termopar R,

Lin 1, Lin2, Lin3, Lin4
decimal)

Precision: 0.5% del alcance
Compensacion de Junta Fria y resistencia de cables: Atenuacion de 20 veces del efecto
de la temperatura ambiente en termopar y de la resistencia de los cables en Pt100.

Filtro electrénico de entrada: cinco constantes de tiempo.

-1999  +9999 para entrada de -10 a +50 mV (cambia punto

Tara, memoria de maxima y memoria de minima para celdas de carga

B) Salida de control:

Limite méaximo y minimo del set point ajustable

Limite maximo y minimo de la potencia de salida ajustable

Tipos de salida: Placas de salida modulares intercambiables de los siguientes tipos: Relé
con contactos de 220V 2A,Triac, PWM de 0 a 10V opto aislado, Analdgica de 0 10V opto
aislada, Analdgica de 4 20ma opto aislada.

Accion de la salida: Calentamiento, Enfriamiento, Manual, Partida suave (Soft-Start-4
niveles).

Histéresis: 0 a 100% de la escala

Ancho de Banda Proporcional: 0 a 100% de la escala

Integral: 0 a 1000 seg.

Derivada: 0 a 600 seg.

Frecuencia de PWM: de .25 a 50 seg. por ciclo.

Auto sintonia: Sistema de cinco puntos. Método Ziegler e Nichols modificado

C) Salidas auxiliares (alarma):

La salida auxiliar puede trabajar en modo On-Off o proporcional lo que permite su uso como
alarma o salida para registro o medicion externa.

Tipos de salida: Placas de salida modulares intercambiables de los siguientes tipos: Rele
con contactos de 220V 2A,Triac, PWM de 0 a 10V optoaislado, Anal6gica de 0 10V
optoaislada, Analégica de 4 20ma optoaislada.

Modos de accionamento como alarma: Por exceso (méaxima) o defecto(minima) con o sin
retencion. Programable para actuar en los siguientes casos: Absoluta, Relativa al set point,
Enfriamiento, Banda, Segmento (para Rampas y Mesetas), Fin de ciclo (para Rampas y
mesetas)

Histeresis (ON-OFF): 0 a 100% de la escala

Ancho de Banda: 0 a 100% de la escala

Frecuencia de PWM: 25 a 50 seg. por ciclo.

D) Salida serie: Padron RS232 o RS485. Velocidad: 9600 baud. Protocolo Modbus.

E) Otras caracteristicas:
Cadigo para blogueo de acesso a los parametros
Cuatro niveles de acesso para operador

F) Caracteristicas Generales:
Alimentacion: de 85 a 250 Vcc/Vea 6W
Dimensiones: 48 X 96 X 94 mm
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